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KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Metody sztucznej inteligencji w sterowaniu 1010221461010221443
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Mechatronika - studia | stopnia (brak) 3/6

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Mechatronika w srodkach transportu polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 1 Cwiczenia: - Laboratoria: 1  Projekty/seminaria: - 2
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 2 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

prof.dr hab inz. Andrzej Milecki

email: andrzej.milecki@put.poznan.pl
tel. 2187

Wydziat Budowy Maszyn i Zarzadzania
ul. Piotrowo 3 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

Teoria zbioréw, podstawy logiki, rachunek macierzowy, podstawy algorytméw, podstawy

1 Wiedza: automatyki, jezyk C
L. . . | Wykonywanie operacji na macierzach, operowanie na zbiorach, podstawy projektowania
2 Umiejetnosci: | uktadéw sterowania, programowanie w jezyku C
3 Kompetencje | Rozumie potrzebe ciggtego uczenia sig i pozyskiwania nowej wiedzy
spoteczne

Cel przedmiotu:

-Poznanie systemoéw bazujgcych na metodach sztucznej inteligencji oraz mozliwosci ich zastosowan w sterowaniu i
wspomaganiu prac inzynierskich. Rozpoznanie mozliwosci dostepnych narzedzi bazujgcych na metodach sztucznej
inteligenciji.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Zna budowe, dziatanie sztucznych neuronéw oraz sztucznych sieci neuronowych jednokierunkowych i rekurencyjnych, -
[K_wW21]

2. Zna metody uczenia sztucznych neurondw i sztucznych sieci neuronowych - [K_W21]
3. Rozumie mozliwosci i ograniczenia sztucznych sieci neuronowych - [K_W21]

4. Zna podstawy logiki rozmytej i budowy sterownikéw rozmytych - [K_W21]

5. Zna dziatanie i mozliwosci algorytmoéw genetycznych - [K_W21]

Umiejetnosci:

1. Przygotowanie danych do uczenia sztucznych sieci neuronowych w srodowisku Matlab - [K_UOQ7, 08]
2. Zastosowanie sztucznej sieci neuronowej do rozpoznawania wzorcéw - [K_U07]

3. Zaprojektowanie sterownika rozmytego - [K_UO07]

4. Zastosowanie algorytmu genetycznego do prostej optymalizacji parametrow - [K_UQ7]

Kompetencje spoteczne:

1. Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie; potrafi inspirowac i organizowac proces uczenia sie innych osoéb - [K_K01]

2. Jest swiadomy roli metod sztucznej inteligencji we wspotczesnej gospodarce i jej znaczenia dla spoteczenstwa i
Srodowiska - [K_U02]

3. Ma swiadomos$¢ zagrozen jakie niesie nowoczesna technologia i potrafi zidentyfikowac i rozstrzygaé dylematy zawodowe -

[K_U07]
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Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

-Wyktad: Zaliczenie pisemne sktadajgce sie z 3 pytan (za poprawng odpowiedz na kazde z pytan ? 1 pkt. Skala ocen: ponizej
1,6 pkt ? ndst., 1,6+1,8 ? dst, 1,9+2,1 pkt.? dst+, 2,2+2,4 pkt. ? db, 2,5+2,7 pkt. ? db+, 2,8+3,0 pkt. ? bdb).

Laboratorium: Zaliczenie na podstawie poprawnego wykonania éwiczen oraz sprawozdania z kazdego ¢wiczenia
laboratoryjnego wg wskazan prowadzacego ¢wiczenia laboratoryjne. Przed éwiczeniem krétkie sprawdziany wejsciowe, po
zakonczeniu ¢wiczen pisemny sprawdzian koncowy. Aby uzyskac¢ zaliczenie laboratoriow wszystkie ¢wiczenia muszg by¢
zaliczone (ocena pozytywna z odpowiedzi i sprawozdania).

Tresci programowe

-Wprowadzenie: korzysci i zagrozenia jakie niesie sztuczna inteligencja. Neuron naturalny. Sztuczny neuron i jego model.
Metody uczenia neuronéw. Mozliwosci i ograniczenia neuronu. Neurony: perceptron, adaline, Hebba i inne. Przeglad
rodzajow sieci neuronowych. Metoda propagaciji wstecznej. Zastosowania sieci neuronowych do rozpoznawania wWzorcow
oraz modelowania. Zbiory, liczby i relacje rozmyte. Podstawowe operacje na zbiorach rozmytych. Sterowniki rozmyte:
fuzzyfikacja, wnioskowanie i wyostrzanie. Budowa, dziatanie i rodzaje sterownikéw rozmytych. Przyktady sterownikéow
rozmytych. Dziatanie i implementacja algorytméw genetycznych. Przyktady zastosowan.

Literatura podstawowa:
1. Altrock C., Fuzzy logic, Oldenburg Verlag, 1993.

2. Rutkowska D., Pilinski M., Rutkowska L., Sieci neuronowwe, algorytmy genetycze i systemy rozmyte, WNT PWN,
Warszawa, 1997.

3. Yager R., Filev D., Podstawy modelowania i sterowania rozmytego, WNT, Warszawa, 1995.
Literatura uzupetniajaca:
1. Kacprzak T., Slot K. ? Sieci neuronowe komoérkowe, PWN, 1995.

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)

Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 40
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 0
Zajecia o charakterze praktycznym 15 1
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